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D-07.06.02 URADZENIA ZABEZPIECZAJ ACE RUCH PIESZYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekayania i odbioru rob6t budowlanych (zwanej
dalej specyfikacja technicgriub ST) § wymagania dotyae wykonania i odbioru rob6t zgdanych z
urzadzeniami zabezpieczgymi ruch pieszych (U-12a) zydane z zadaniem ,Remont drogi wojewddzkiej
nr 385 w obgbie miasta gbkowice Slaskie i budowa miejsc parkingowych przy drodze wajdakiej nr
385"

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgmujaca podstaw opracowania jako dokument
kontraktowy przy realizacji rob6t wymienionych wrpkeie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
ustawieniem barier U-12a.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ogrodzenia ochronne sztywne - przegrody fizyczreasgce ruch pieszy od ruchu kotowego
wykonane z ksztattownikéw stalowych, siatek nadictk nacigowych, ram z ksztattownikow wypetnionych
siatky, szczeblinami lub panelami z tworzyw sztucznydhdakta zbrojonego.

1.4.2.Bariery taacuchowe - przegrody fizyczne oddzielz¢ ruch pieszy od ruchu kotowego wykonane z
rur i tancuchéw stalowych.

1.4.3. Zapory z kwietnikbw betonowych - formy betonowe tsfmace rok donic kwiatowych o rénych
ksztaltach lub elementéw betonowych luelbetowych w formie stupéw o ksztaltach przemia
cylindrycznych o niewielkich wysokaciach i znacznyclrednicach pajczonych ze sapréznego rodzaju
tancuchami stalowymi o bardzoadych asortymentach.

1.4.4. Ksztattowniki - wyroby o statym przekroju poprzegemw ksztaicie ztéonej figury geometrycznej,
dostarczane w odcinkach prostych, stosowane w kdagach stalowych lub w patzeniu z innymi
materiatami budowlanymi.

1.4.5.Siatka metalowa - siatka wykonana z drutu snydn sposobie jego splotu (ptéciennym, &kgm),
pleciona z ptaskich i okgtych spirali, zgrzewana, sjgana oraz kombinowana (harfowagtlpwa,
potpetlowa) o rénych wielkdciach oczek.

1.4.6.Siatka plecionalimakowa - siatka o oczkach kwadratowych, pleciardaskich spiral wykonanych z
drutu okngtego.

1.4.7.Stalowa linka usztywniaga - rwnomiernie skcone splotki z drutu okgtego tworzace line stalovy.

1.4.8. tancuch techniczny ogniwowy - wyrob z gpdw lub walcéwki stalowej o ogniwach krotkich,
srednich i dtugich zgrzewanych elektrycznie.

1.4.9. Szkio zbrojone - szklo mgge wewntrz wtopiory réwnolegle do powierzchni siatkiruciar.

1.4.10.Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania g pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopia™1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam ST D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu gtlzeh zabezpieczagych ruch pieszy, obfych
niniejsz ST, %!
—bariery U-12a,
—beton i jego sktadniki,
—materialy do malowania i renowacji powtok malarskic

2.3. Bariery U-12a.

2.3.1.Wymiary i najwaniejsze charakterystyki
Bariery blokujce wykonywé z ocynkowanych rur okgtych
Wysoka¢ po wbudowaniu powinna wynd@sl,1m. Barwa stupkéw powinna &piato-czerwona.

2.3.2.Wymagania dla powlok metalizacyjnych cynkowych

W przypadku zastosowania powtoki metalizacyjnejkeywej na konstrukcjach stalowych, powinna
ona spetnia wymagania PN EN I1SO 1461:2011 i PN-EN 10240:200@inimalna grubé¢ powtoki
cynkowej powinna wynogi60 pm.

Powierzchnia powtoki powinna byciagta i jednorodna pod wzglem ziarnistéci. Nie maze ona
wykazywa widocznych wad jak rysy,eliniccia, pcherze lub odstawanie powtoki od pozio

2.2.4. Beton

Fundamenty pod konstrukcje wsporcze oznakowaniautd®wego nalgy wykona z betonu lub
betonu zbrojonego klasy, co najmniej C25/30 i idadispozycji XF2 wg PN-EN 206-1:2003

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania urzadzen zabezpieczajcych ruch pieszych

Wykonawca przygpujacy do wykonania uegdzen zabezpieczggych ruch pieszych powinien
wykaza sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:
- szpadli, dggow stalowych,
srodkéw transportu materiatéw,
- ewentualnych wiertnic do wykonania dotow pod stupkigruncie zwizlym (lecz nie w terenach
uzbrojonych w centrach miast),
— przewanych zbiornikéw do wody,
betoniarek przewamych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na robkr
sprztu spawalniczego itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidraj@kt 4.

4.2. Transport materiatéw

Bariery przewozi mazna dowolnymisrodkami transportu. W przypadku zatadowaniasradek
transportu wgcej niz jednej partii, nalgy je zabezpieczyprzed pomieszaniem.
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Cement naley przewozé zgodnie z postanowieniami BN-88/6731-08 maeszank betonovg wg
PN-B-06251.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QWVymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonania uradzen zabezpieczajcych ruch pieszych

Wykonawca przedstawi do akceptacjizyniera zakres rob6t wykonywanych begmminio na
placu budowy oraz rob6t przygotowawczych na zaplecz

Przed wykonywaniem robét nalewytyczy¢ lokalizacg barier zabezpieczgych ruch pieszych na
podstawie dokumentacji projektowe;j.

Do podstawowych czynioi objetych niniejsa ST przy wykonywaniu ww. robot nalg
— wykonanie dotéw pod stupki,
- wykonanie fundamentow betonowych pod stupki,
— ustawienie stupkow,

5.3. Wykonanie fundamentéw pod bariery

Wykopy pod fundamenty dla zamocowania znakéw wykeéane z betonu ,na mokro” lub z
betonu zbrojonego nate wykona zgodnie z PN-S-02205:1998.

Fundament naly wykona o wymiarach 0,5x0,5 m i wysokai 0,6 m na podsypce piaskowej. Nie
przewiduje s izolacji fundamentu. Nie przewidujeeSzalowania fundamentu.

5.4. Ustawienie barier wraz z wykonaniem fundamenté betonowych

Barier nalezy wstawtt w gotowy wykop o i napehaiotwdr mieszank betonowy odpowiadajca
wymaganiom punktu 2.2.4 i 5.3. Do czasu stwardaideitonu bariernalezy podeprzé.

Fundament betonowy wykonany ,na mokro”, w ktérysadzono barier mazna wykorzystywa
do dalszych prac po, co najmniej, 7 dniach od ustaiev bariery w betonie, agétemperatura w czasie
wykonywania fundamentu jestasza od 18C - po 14 dniach.

5.5. Ustawienie barier

Stupki barier, bez wzgtlu na rodzaj i sposéb osadzenia w gruncie, powatalypionowo w linii
urzadzenia zabezpieczgjego ruch pieszych, a ich wierzchotki powinny zioayed sic na jednakowej
wysokdci.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkf' 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzyska& wymagane dokumenty, dopuszega wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@wv
(np. stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakiel® @b znakiem budowlanym B, certyfikat
zgodndci, deklaraci zgodndci, aprobat techniczg, ew. badania materiatdw wykonane przez
dostawcow itp.),

- ew. wykon& wtasne badania wdaiwosci materialdw przeznaczonych do wykonania robotedéne
przez Irkyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robot

6.3.1.Badania materiatéw w czasie wykonywania robot

Czstotliwos¢ bada i ocena ich wynikéw powinna Bygodna z zaleceniami tablicy 1.

193



D-07.06.02 Urzdzenia zabezpieczgje ruch pieszych

Tablica 1. Cgstotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobowstirczonych przez
producentow

Ocena wynikow

Lp. | Rodzaj badania Liczba bada Opis bada bada:

1 | Sprawdzenie od 5 do 10 bada z wy-| Powierzchng zbada nieuzbrojonym
powierzchni branych losowo elementéw pokiem. Do ew. sprawdzenia efplo-
kazdej dostarczonej partikosci wad wyc¢ dostpnych narzdzi|\wyniki bada po-
wyrobéw liczcej do 100Q (np. liniatéw z czujnikiem, suwmidyyinny by zgodne

elementéw rek, mikrometréw itp. z  wymaganiam
2 | Sprawdzenie Przeprowadzi uniwersalnym| punktu 2.
wymiarow przyrzadami  pomiarowymi  lulj

sprawdzianami

6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania wdzer zabezpieczagych ruch pieszych nalg zbada:
a) zgodnd¢ wykonania urzdzen z dokumentagj projektove (lokalizacja, wymiary, zabezpieczenie
antykorozyjne),
b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw,
c) prawidlowaé¢ wykonania dotow pod bariery,
d) poprawndé¢ wykonania fundamentow,
e) poprawnd¢ ustawienia barier,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podsu®T D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkobmiarowy urzadzenia zabezpieczgjego ruch pieszych jest m (metr). Obmiar polega
na okrdleniu rzeczywistej diugi urzagdzenia zabezpieczgjego ruch pieszych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST D-00.0Q/@¢@magania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyce podstawy pfatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania og6ine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostek obmiarowych

Cena 1 m wykonania ogrofipehronnych obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie na miejsce wbudowania elementow kdggtibarier oraz materiatbw pomocniczych,
- dostarczenie na plac budowy sktadnikéw oraz praygahie masy betonowej w przypadkach jej
uzycia,
— zainstalowanie urdlzen bezpieczastwa w sposob zapewnial stabilng¢,
- doprowadzenie terenu wokot wykonanych aglzen do stanu przewidzianego w dokumentaciji
projektowej lub wedtug zaleadnzyniera,
przeprowadzenie batlda pomiaréw kontrolnych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

2. PN-H-04651

3 PN-B-06050

4 PN-EN 206-1

5 PN-EN 12620

6 PN-EN 197-1:2002
7 PN-EN 1008:2004
9 PN-EN 13670
11. PN-H-82200
12. PN-H-84018
13. PN-H-84019
14. PN-H-84020
15. PN-H-84023-07
16. PN-H-84030-02
17. PN-H-93010
18. PN-H-93200-02
19. PN-H-97051
20. PN-H-97052
21. PN-H-97053
28. PN-IS0O-8501-1
30. BN-89/1076-02
31 BN-88/6731-08

10.2. Inne dokumenty

Ochrona przed korpZlasyfikacja i okrélenie agresywnii korozyjnejsrodowisk
Roboty ziemne budowlane
Beton -- Czs¢ 1: Wymagania, wiiwosci, produkcja i zgodnig
Kruszywa do betonu
Cement. Cement powszechnedytku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobieranidbgk, badanie i ocena
przydatndci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskamejprocesow
produkcji betonu
Wykonywanie konstrukcji z betonu

Cynk

Stal niskostopowa o podsgonej wytrzymaieci. Gatunki

Stal yglowa konstrukcyjna wiszej jakdci ogdinego przeznaczenia. Gatunki

Stal niestopowa konstrukcyjna oggdngrzeznaczenia. Gatunki

Stal olflenego zastosowania. Stal na rury

Stal stopowa konstrukcyjna. &tahavgglania. Gatunki

Stal. Ksztattowniki walcowane naagor

Walcowka i ¢ty stalowe okggte walcowane na geco. Walcowka i pgty ogélnego
zastosowania. Wymiary

Ochrona przed korgzjPrzygotowanie powierzchni stali, staliwa zeliwa do
malowania. Ogoélne wytyczne

Ochrona przed korpzfOcena przygotowania powierzchni stali, staliwgeliwa do
malowania

Ochrona przed korpZilalowanie konstrukcji stalowych. Ogélne wytyczne

Przygotowanie pojostalowych przed naktadaniem farb i podobnych pkibdaiv.
Stopnie skorodowania i stopnie przygotowania niezpkeczonych podiy stalowych
oraz podfay stalowych po catkowitym usugtiu wezeniej natazonych powtok

Ochrona przed korpzj Powtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na
konstrukcjach stalowych, staliwnycheliwnych. Wymagania i badania

Cement. Transport i przechowywanie

32. Rozporzadzenie ministra infrastruktury z dniip8a 2003 r. w sprawie szczeg6towych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych orazdeer bezpieczastwa ruchu drogowego i
warunki ich umieszczania na drogach (Dz. U. nr g@p.2181).
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